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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC
DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Projekt PBL ma na celu rozwijanie
interdyscyplinarnego myslenia badawczego poprzez
planowanie i realizacj¢ projektow z zakresu robotyki
oraz sztucznej inteligencji. Student zdobywa
kompetencje w zakresie metodologii badan,
modelowania, symulacji oraz programowania
systemoOw  autonomicznych. W  praktycznym
kontek$cie studenci czytaja i analizujg artykuly
naukowe i prezentuja wyniki.

Tresci programowe:

Wyktady: podstawy metodologii badan,
modelowanie matematyczne robotoéw, algorytmy
uczenia maszynowego oraz systemy percepcji.
Projekt: etap planowania projektu badawczego,
realizacja  eksperymentéw, analiza danych 1
przygotowanie publikacji. Laboratoria: symulacje
komputerowe, programowanie robotow
przemystowych 1 wspotpracujacych oraz integracja
czujnikow.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

Wyktady interaktywne z prezentacjami
multimedialnymi;  Projekty  wybierane  przez
studentow  wykonywane ~w  zespotach  z

wykorzystaniem oprogramowania Ssymulacyjnego
i/lub  sprzgtu; grupowa praca projektowa z
mentorem; seminaria dyskusyjne na temat publikacji
i recenzji.

Rygor zaliczenia, kryteria oceny

osiggnictych efektéw uczenia si¢, sposob

obliczania oceny koncowe;j:

Zaliczenie wyktadu obejmuje sprawdzian pisemny.

Zaliczenie projektu obejmuje: 1) raport projektowy
(60%); 2) prezentacjc wynikow (20%); 3)
aktywnos$¢ na zajgciach 20%

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i Metody weryfikacji efektow
formy zajec uczenia sie

Opis efektow uczenia si¢ dla
Numer przedmiotu’(PEU). Kierunkowy _ Forma Metody

Student, ktory zaliczyt efekt uczenia | Forma S .
efektu ; . . weryfikacji sprawdzania
uczenia si¢ Przedml.Ot (1) el . i (B zajee (zaliczen) i oceny

i rozumie / (U) potrafi / (K)

jest gotow do:

Student zna zaawansowane

zagadnienia z zakresu

dynamiki robotow, architektury K_WG02, wyktad Sprawdzian tani

systemow  mechatronicznych K_WG05, pisemny pytamia .
W1 ) . zamknigte 1

oraz algorytmow sztucznej K_WGO07, otwarte

inteligencji i metod ich K_WG09

integracji w systemach

autonomicznych

Student zna i  rozumie

ekonomiczne,  organizacyjne

oz prevne wanloni | i iz | K| S| g
w2 technicznych zasady K_WKI3, zamknigte i

SO o, K_WK14 otwarte

komercjalizacji wynikow -

badan oraz normy

bezpieczenstwa i certyfikacji.




Student posiada wiedzg¢ na
temat och@ny wlasnosci wyklad Sprawdzian _
przemystowe;j, prawa K_WK15, pisemny pytania
W3 autorskiego oraz etycznych i K_WK16 zamkKniete i
spotecznych konsekwencji otwarte
stosowania systemow
robotycznych i Al.
Student potrafi projektowac i
tegrowac . systefny K_UWO5,
robotyczne, implementowac i
X . . K_UWO06, . . .
U1 walidowa¢ modele uczenia K UWO07 projekt praca Sprawozd_anle i
maszynowego oraz - ’ projektowa prezentacja
. K_Uwo8
programowac roboty z -
wykorzystaniem systemow
percepcji.
Student potrafi modelowac
rf{latirr;aetyczme s OrUkéa(;z K_Uwoi, rojekt raca
lzyezne, Sporzadz K_UW10, proj prac Sprawozdanie i
U2 dokumentacj¢ techniczng oraz projektowa .
. . . K_UK11 prezentacja
pozyskiwa¢ 1 krytycznie
analizowa¢  informacje z
literatury i baz patentowych.
Student potrafi planowac i
Efr;);v i linarn prac][:a, K_U014, rojekt raca
CrCySCYPINAMEEo  2eSpotu | 015, proJ prac Sprawozdanie i
u3 projektowego oraz projektowa :
A . K_UK13 prezentacja
prezentowac 1 uzasadniaé
wyniki  prac w  debacie
technicznej.
Student  jest gotow  do
rzewodzenia rupie,
gdpowiedzialnego o K_KRO6, projekt praca . .
) . .. K_K004, ; Sprawozdanie i
K1 podejmowania decyzji - projektowa ;
Lo . L ; K_KO03 prezentacja
inzynierskich oraz inicjowania
innowacyjnych dziatan
wdrozeniowych.
Student przestrzega zasad etyKki
zawodowej, krytycznie ocenia K_KRO05, praca
rezultaty wilasnych modeli i K_KKO01, projekt projektowa Sprawozdanie i
K2 . . X
symulacji oraz uznaje K_KK02 prezentacja
znaczenie wiedzy eksperckiej
W rozwigzywaniu problemow.

Literatura i pomoce naukowe

Artykuty naukowe
Dokumentacja techniczna w zaleznosci od wybranego projektu

Naktad pracy studenta potrzebny do osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie — bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Udziat w zajeciach/aktywnos$¢ Zajgcia bez Zajecia
nauczyciela-praca dvdakivezne
wiasna studenta (ZBN) y y

Udziat w wyktadach/¢wiczeniach/laboratoriach X 60 h
Przygotowanie do wyktaddw/éwicz/lab 40 h X
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 40h /1,6 ECTS 60h/24ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 4 ECTS




Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentow ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych, okreslone powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektéw uczenia
sie dostosowuje sie odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentéw.

Szczegdtowe zasady i formy wsparcia studentéw ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z
niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych podczas zajec, zaliczen i egzaminéw okreslono w:
Regulaminie Studiéw, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczgcej zapewnienia dostepnosci

procesu ksztatcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia,
przewlekle chorych.




